Rotation From CK #2 to CK #1 (DOY 056-057)
X-Axis (CK #1 = 09056_09061ra.bc; CK #2 = 09048_09085pj_live.bc)
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CK #2 S/C Body Rates (DOY 056-057)

X-Axis (CK #2 = 09048_09085pj_live.bc)
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All Data Present = 2, Recon Missing = 1, Real-Time Activity (Predict Not Applicable) = 0 (DOY 056-057)
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Y-Axis Rotation {mrad} X-Axis Rotation {mrad}

Z-Axis Rotation {mrad}

Rotation From CK #2 to CK #1 (DOY 057-058)
X-Axis (CK #1 = 09056_09061ra.bc; CK #2 = 09048_09085pj_live.bc)

T T l T T l T T l T T l T T I T T

03 F - e e e R R -

0.2 L —

0.1 oofl e b -

0 == PV v i, VA N
0L e S e e e R RRARREEEEEEERS —
0.2 [ oo S -
0.3 e e -
“04 = ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, —
_0.5 'l 'l | 'l 'l | 'l 'l | 'l 'l | 'l 'l | 'l 'l

09-057 09-057 09-057 09-057 09-057 09-057 09-058

00:00 04:00 08:00 12:00 16:00 20:00 00:00

SCET

Y-Axis
06 T T I T T l T T l T T I T T I T T
0.8 [ B TR ERRaE —
02 oo ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, -

Ry YO TR TSR 1% FV VAUV VP PN RRS TH T g, [

N2 M- ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, —
0.4 e T —
06 = s R EERREEEEEE L LR R —
0.8 [ e e e RRRRREREEEEEEEEEEEES -

_1 'l 'l | 'l 'l | 'l 'l | 'l 'l | 'l 'l | 'l 'l

09-057 09-057 09-057 09-057 09-057 09-057 09-058

00:00 04:00 08:00 12:00 16:00 20:00 00:00

SCET

Z-Axis
08 T T I T T l T T l T T I T T I T T
0.6 |- e R e T -
0.4 | L R —
02 f T T AT -

0 LTy -y PR e M oo —
D2k L ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, -
0.4 b T -
_0.6 'l 'l | 'l 'l | 'l 'l | 'l 'l | 'l 'l | 'l 'l

09-057 09-057 09-057 09-057 09-057 09-057 09-058

00:00 04:00 08:00 12:00 16:00 20:00 00:00

SCET

09056_09061_temp3.doc

Wed Dec 23 21:56:09 GMT 2009



CK #2 S/C Body Rates (DOY 057-058)
X-Axis (CK #2 = 09048_09085pj_live.bc)
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All Data Present = 2, Recon Missing = 1, Real-Time Activity (Predict Not Applicable) = 0 (DOY 057-058)
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3 T T I T T l T T I T T I T T I T T
P T R T e ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, —
2 1
I T D —LAL S i i e B i it H i i i L i L -
P S 5 _
0.5 [+ mmmemme e PR —
0 'l 'l | 'l 'l i 'l 'l | 'l 'l | 'l 'l | 'l 'l
09-057 09-057 09-057 09-057 09-057 09-057 09-058
00:00 04:00 08:00 12:00 16:00 20:00 00:00
SCET

09056_09061_temp3.doc Wed Dec 23 21:56:09 GMT 2009



Rotation From CK #2 to CK #1 (DOY 058-059)
X-Axis (CK #1 = 09056_09061ra.bc; CK #2 = 09048_09085pj_live.bc)
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Y-Axis S/C Body Rate {mrad/s} X-Axis S/C Body Rate {mrad/s}

Z-Axis S/C Body Rate {mrad/s}

CK #2 S/C Body Rates (DOY 058-059)
X-Axis (CK #2 = 09048_09085pj_live.bc)
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All Data Present = 2, Recon Missing = 1, Real-Time Activity (Predict Not Applicable) = 0 (DOY 058-059)
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Rotation From CK #2 to CK #1 (DOY 059-060)
X-Axis (CK #1 = 09056_09061ra.bc; CK #2 = 09048_09085pj_live.bc)
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All Data Present = 2, Recon Missing = 1, Real-Time Activity (Predict Not Applicable) = 0 (DOY 059-060)
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Rotation From CK #2 to CK #1 (DOY 060-060)
X-Axis (CK #1 = 09056_09061ra.bc; CK #2 = 09048_09085pj_live.bc)
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CK #2 S/C Body Rates (DOY 060-060)
X-Axis (CK #2 = 09048_09085pj_live.bc)
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All Data Present = 2, Recon Missing = 1, Real-Time Activity (Predict Not Applicable) = 0 (DOY 060-060)
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